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Introducción

El año 2020 cambió la forma de vivir en sociedad, debido a la llegada del COVID-19.

Debido al coronavirus SARS-COV2 provoca una enfermedad llamada COVID-19, que se ha
extendido por el mundo y fue declarada pandemia global por la Organización Mundial de la Salud
(OMS).

Por lo que el presente estudio pretende analizar una propuesta que surge del proyecto “Robot
preventivo del COVID-19”, que asegura la automatización y autonomía a través de un sistema
integrado de módulos funcionales con el uso de Tecnologías actuales.
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Metodología

El estudio de investigación realiza a través del diseño de prototipos funcionales de cada módulo

integrado del Robot preventivo del COVID-19.

Por todo lo anterior, surge la intención de contribuir con las medidas preventivas impuestas a nivel

mundial, nacional y particular de cada entidad federativa.

El presente estudio, se enfoca en reforzar mediante el diseño de un robot automatizado, el

aseguramiento del cumplimiento de normas de control sanitarias impuestas para ingresar a

establecimientos públicos, para minimizar el contagio colectivo.
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Resultados

A continuación, se exhibe cómo se integran todos los componentes y tecnologías puntualizadas en el

apartado anterior, para obtener como resultado la implementación de cada módulo del “Robot

preventivo del COVID-19”.

Se mostrará las herramientas de software de uso específico para el diseño y puesta en marcha de la

implementación del Proyecto “Robot preventivo del COVID-19”.

Al igual se presentan partes de los códigos realizados y la lógica estructurada que se implemento.
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 Primero dará la bienvenida al usuario e indicará que se acerque para tomar la temperatura (con voz) esto

sucede al detectar a alguien (menos de un metro).

 Si la temperatura es correcta se mandará un msj a la personas para introducir las manos en el módulo de

desinfección.

 Sino solo se negará la entrada y hará que se retire la persona (prendiendo un led rojo y haciendo un beep).

 Módulo de desinfección, cuando la persona introduce la mano, (se activa un sensor de movimiento) se

activan los motores para suministrar el desinfectante, (esto sucede 2 veces), después se bloquea la acción.

 Si el contador o el sensor se activa 2 veces, se dará el siguiente msj por la bocina "Adelante" y se detiene el

proceso de desinfección.

 Y finalmente se acciona el motor de la mano de paso para alzar el bloqueador y la persona pasa, (solo

durará 12 segs alzado), luego baja de nuevo y (se repite el proceso) hasta encontrar otra persona.

Lógica de Programación



Anexos

Básicamente el proyecto nace por la actual necesidad que surgió por la pandemia, la cual apareció

por el nuevo Virus Covid – 19, (Coronavirus).

Este proyecto ayudará de una manera tecnológica a suprimir los contagios en los comercios y ante el

publico.

De igual manera se espera obtener información de los posibles contagios o numero de personas que

asisten a un lugar por día.
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Componentes Usados



Ciclo de vida de un Documento Jurídico

Programas Utilizados



Ciclo de vida de un Documento Jurídico

Otros Elementos 



Diagramas Usados
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Conclusiones

En conclusión el estudio realizado tuvo un éxito en la investigación realizada por parte, del proyecto

“Robot preventivo del COVID-19” por lo que se puede describir como una solución factible tanto

para el ámbito empresarial como para el ámbito social, ya que, al implementar los mecanismos

provistos, se realiza un control de flujo de personas en lugares cerrados, tiendas y comercios en

general de forma automatizada y autónoma.

Las Tecnologías de hardware y software integradas en el proyecto, proporcionan estabilidad y

aseguran el correcto funcionamiento del Robot preventivo del COVID-19. Por lo que el proyecto

garantiza controlar y mantener un mecanismo autónomo mitiga la vulnerabilidad de propagación de

contagio en los filtros sanitarios.
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